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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Prace je ndaro¢na v uchopeni problému tlumeni vibraci v prostorové uloze a souvisejici teoretické obtiZznosti.

Spinéni zadani splnéno
Zvoleny postup feSeni vynikajici
Odborna uroven A - vyborné
Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

V praci je nemalo preklepti (viz poznamky na konci posudku), jinak je prace prehledné strukturovana a
Citelna.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Student se zabyval ndro¢nym tématem hlceni vibraci mechanickych struktur v prostoru. Nejprve se seznamil

s teorii na jednorozmérném ptipadé, poté pro zvoleny prostorovy hlti¢ odvodil jeho parametry unifrekvencnosti a
pripojil jej ke slozité mechanické strukture. Zkoumal vliv hlti¢e na soustavu (kolokované i nekolokované hiceni)
véetné analyzy stability. Dale navrhl aktivni hiti¢ s uzitim Fizeni se zpozdénim (tzv. delayed resonator) a porovnaval
jeho vlastnosti s idedlnim hlticem, véetné diskuse stability. Na zavér proved| parametrickou optimalizaci polohy a
rozméru hltice pro pouZiti v nekolokovaném pripadé. Musim vyzdvihnout vyuZiti odborné literatury a prikladnou
praci s témito zdroji. Prostorové hltice predstavuji naro¢né a nepfilis probadané téma, prace mize poslouzit jako
vyborny zdklad védeckého ¢lanku. K praci mam nasledujici pozndmky: pro lepsi orientaci by na str. 40 u urceni
rozméru matice Cabs bylo vhodné zminit, Ze pouZité souradnice, a tedy prvni dimenze Caps plyne z navrhu hltice a
rovnic 4.1.9-4.1.13. Déle u obrazk( 6.2 a 6.3 by bylo zajimavéjsi porovnani chovani soustavy s hlticem v ‘aktualni’,
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neoptimalizované poloze a s optimalizovanou polohou hltice. U rovnice 2.2.1 by bylo vhodné stru¢né naznacit, jak
byly matice A, B, C rozdéleny (podle jakého kritéria, ...).

Dotazy k zodpovézeni u obhajoby:

Je matice B v rovnici 2.1.1 a 2.1.9 totozna? Jaky je vztah mezi vektorem f (2.1.18) a vektorem u (2.1.19)? Nemély
by se v rovnici 4.1.6 odecitat odchylky Axai - Axpi? Z teoretického odvozeni i vysledk( (Tab 4.2, 4.3) je patrné
dokonalé odstranéni vibraci ve smérech aktuator(, a sloZité chovani jinde. M{iZete toto vice okomentovat?

PredloZenou zavérecnou praci doporucuji k obhajobé a hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.

Datum: 9.2.2023 Podpis:

Formdlni chyby v préci:
Str 11, prvni véta je kostrbata
Str 11, posledni véta: prametr( - > parametr(
Str 12, posledni véta: ...konstrukce“jehoz... - > ...konstrukce®, jehoz...
Str 18, druhd véta: ... a jiné aplikaci, ... - > ... a jiné aplikace, ...
Str 18, kap. 1.4.1 Delayed resonator — prekladdame spise jako ,HIti¢ se zpozdénou zpétnou vazbou*
Str 18, kap. 1.4.1 Delayed resonator: publikace [15] pojedndva o naladéni 2D unifrekvenéniho rezonatoru, publikace [16] Fesi
jednohmotovym 1D rezonatorem tlumeni dvou frekvenci
Str 19, rovnice 1.4.1 a 1.4.2 hltice jsou odvozeny za pfedpokladu nehybného ‘Téleso m’.
Str 21, posledni véta: ... diagonalni matice ... - > ... diagondlni matici ...
Str 24, 3. odstavec, druhd véta: vypustit ..., ale ...
Str 24, 4. odstavec, prvni véta: ...matice... - > ...matici...
Str 24, 4. odstavec, druha véta: ...nemémi... - > ...neméni...
Str 26, posledni véta: ...pouZivané... - > ..pouzivané...
Str 34, prvni odstavec, predposledni véta: ...naledéni... - > ...naladéni...
Str 34, kap. 4.1.1, prvni véta: ...hltice... - > ...hlti¢em...
Str 38, druha véta: ...podminkce... - > ...podmince...
Str 42, ¢tvrta véta: ...pUsibisté... - > ...pUsobisté...
Str 43, kap. 4.5, Ctvrta véta: ...kde chce... - > ..kde chceme...
Str 46, druhy odstavec, prvni véta: ...vytupuiji... - > ...vystupuiji...
Str 48, tieti véta: ...pouze ve jednom... - > ... pouze v jednom ...
...pUsibisti... - > ... plsobisti ...
Str 53, posledni véta: ...paramter(... - > ... parametru ...
Str 56, prvni véta: ...(5.1.3) (5.1.9)... - > ...(5.1.3)- (5.1.9)...
Str 57, kap. 5.2, druhd véta: ...realny... - > ...redlny...
Str 58, druha véta: ...silu... - > ...silu...
Str 59, popisek obr. 5.2: ...aktvni... - > ...aktivni...
Str 61, prvni véta: ...ladili... - > ...[adily...
druhd véta: ...Iadil... - > ...ladit...
posledni véta: ...aktivniho... - > ...aktivnich...
Str 62, 5. véta: ..realny... - > ..redlny...
druhy odstavec, posledni véta: Potvrdili... - > Potvrdily...
Str 65, 4. véta: ...méfitko... - > ...méfitko...
kap. 6.2, 2. odstavec, posledni véta: ...linarni... - > ...linearni...
Str 67, 3. véta: ...bez hlticem... - > ... bez hltice...
posledni véta: ...v pfipadé nekolokované... - > ... v pripadé nekolokovaného ...
Str 69, 2. véta: ...utlumeni... - > ... utlumeni...
predposledni odstavec, predposledni véta: ...lokalni... - > ... lokalIni...
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