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Cilem diplomové prace Matdje Stitky snézvem ,Tvorba novych vyukovych
materidlis pro pFedméty vyuZivajici LEGO Mindstorms“ bylo vytvofeni novych knihoven
pro moduly od firmy Mindsensors.com, kterymi jsou NXTMMX, NXTCam5 a LED Matrix, a
to v jazyce Python. Druha &ast se zabyva navrhem nové koncepce predmétu B3B35RO1
ROBOTI v¢etné podkladi k vyuce.

V prvni ¢asti této diplomové price byla vytvofena komunikaéni knihovna vyuZivajici
I2C. Tato knihovna je pln€ funkéni a byla otestovana na rozsifujicich modulech. Nicméné& v
ramci vyuZzitf s vytvofenou knihovnou pro ovladani vétsiny Minsensors produktii nebyla tato
&ast projektu vyuZita a kone¢nym feSenim I2C komunikace je knihovna pfimo od Minsensors,
ktera byla vydana aZ po zad4ni této diplomové prace.

Ve drubé ¢asti prace byla vytvofena kompletni knihovna funkci pro NXTMMX
(multiplexery podporujici I2C komunikaci, diky kterym je moZné pfipojeni vice motordi na
jeden LEGO® port u EV3 kostky), které jsou téméf identické s funkcemi v zékladni sadg
Pybricks a dokaZi ovladat motory na uhel, &as atd. Dale byla vytvotena knihovna funkci pro
NXTCam5 (kamera, kterd je schopna detekovat objekty, hrany, obligeje a oi v realném &ase)
a pro LED Matrix (svételna indika¢ni matice, kterd slouzi pro indikaci a je zirovei
designovym prvkem robota). VSechny vytvofené knihovny byly nabidnuty
Mindsensors.com a budou po par vyZadovanych tipravach vyuZiviny p¥imo v knihovné
mindsensorsPYB.

Ve tieti Casti byla vytvofena nové koncepce pro pfedmét Roboti s pfedpokladanym
pfechodem na noveéjsi verzi LEGO Mindstorms EV3 a také pfechod na programovaci jazyk
Python. Byly navrZeny tfi zdkladni ulohy a semestralni prace. Dale bylo vytvofeno hodnoceni
pro jednotlivé ulohy a pro zaklady pfedmétu Roboti byly vytvofeny dvé prednaskové
prezentace, které maji za Gcel vysvétlit studentovi zéklady robotiky a jeji programovani.
Cilem vytvofeni této nové koncepce byla snaha o pifpravu pfedmétu podobnému jako
v jinych bakalafskych ptedmétech bakalaiského programu Kybernetika a robotika.

Rad bych zdiiraznil, Ze Mat&j Stétka pracoval na diplomové praci samostatng, p¥
pravidelnych konzultacich jsme fesili problémy, které se objevily. Vysledkem diplomové jsou
nové vytvorené knihovny, které budou vyuZivany pfimo v knihovn& mindsensorsPYB a také
nova koncepce pfedmétu Roboti véetné vyukovych materiald.

Zavérem konstatuji, Ze byly splnény beze zbytku viechny body zadéni diplomové
préce a navrhuji hodnotit diplomovou préci klasifikaénim stupném ECTS A (VYBORNE).
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