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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani prdmérné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prdce.

Ukolem bylo zkonstruovat lehky a stabilizovany manipulator pro létajiciho robota. Student musel kromé designu a sestaveni
manipulatoru navrhnout také stabiliza¢ni algoritmus a vyresit komunikaéni interface s hlavnim pocitacem robota. Hodnotim
zadani prace jako pramérné narocné.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splnuje zadani. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatka.

Student splnil vsechny body zadani.

Aktivita a samostatnost p¥i zpracovani prace C - dobre

Posudte, zda byl student behem reseni aktivni, zda dodrzoval dohodnuté terminy, jestli své rfeseni pribézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student nemél aktivni pristup k praci, svou praci resil narazové. Proto mél problémy s blizicim se terminem odevzdani prace.
Pfi samotném reseni prace postupoval samostatné a rychle.

Odborna uroven C - dobre

Posudte urover odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Student prokazal své znalosti jak v oblasti hardware, tak software a navazal na predchozi prace. V softwarové ¢asti poufil
sice funkéni, ale jednodussi feseni, napriklad pro odhadovani naklonu dronu. Samotny stabilizacni algoritmus je funkéni, ale
dava nekonzistentni vysledky pfi letu s redlnym dronem, bylo by vhodné ho upravit a doladit pro realné pouziti.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouzivdni formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Cela prace je zpracovana systematicky a prehledné, je dobre Citelna a srozumitelna, jazykova Groven je velmi dobra.

Vybér zdrojt, korektnost citaci B - velmi dobre

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuzZivdni studijnich materidld k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
prament. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Student pracuje se zdroji adekvatné resenému problému.
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Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledk( zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlni zru¢nosti apod.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnocent.

Prace sice spliuje vsechny body zadani, ale student se nesnazil posunout praci nad ramec svych povinnosti.
Vysledny manipulator je funkéni, véetné stabilizace, ale stabiliza¢ni algoritmus neni dostate¢né doladény pro
pouZiti v redlném svété.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném [ _ qopre.
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