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Slovni hodnoceni prace

K obhajobé byla ptedlozena prace na téma Konstrukce robota zalozeného na platformé Android, jejimz
cilem bylo zkonstruovat robota a vytvofit aplikaci pro jeho dalkové ovladani. Prace se zabyva konstrukci robota
a praktickou implementaci ovlddani jeho pohybu. Autor implementoval desktopovou a mobilni aplikaci. Pro
komunikaci zvolil technologie Bluetooth. Pro pfenosy vétsich objemt dat videa je vyuzito rozhrani Wi-Fi.
Soucasti prace je i navrh, jak vytvotené dilo vyuzit pfi vyuce programovani, coz hodnotim velmi pozitivn€, nebot’
to nebyva u bakalatskych praci obvyklé.

V prvni kapitole autor uvadi struény piehled vlastnosti platforem Arduino a Raspberry Pi, které pro
stavbu a programovani robota pouzil.

Ve druhé kapitole jsou v praci postupné popsany jednotlivé konstrukéni komponenty robota po strance
mechanické a elektromechanické jako jsou platformy a podvozky, dale jde o elektronické komponenty jako
napdjeci moduly, jednodeskové pocitace, prevodniky, zdroje energie, vstupni a vystupni periferie a jejich
vlastnosti. V kapitole jsou v dil¢ich podkapitolach postupné jednotlivé komponenty piedstaveny, jejich vyuziti
a vlastnosti vysvétleny. Autor vyuzil UML diagramt pro piedstaveni aktivit, napt. pfechody stavli autonomniho
rezimu. Dale autor vytvoril schéma zapojeni, 3D model podvozku a v zavéru druhé kapitoly se vénuje 1 aspektim
pohybu robota v autonomnim rezimu v klasické uloze sledovéani ¢ary a nebo pii pohybu pomoci dalkového
ovladani.

Ve tfeti kapitole navazuje vysvétlenim technologickych moznosti a jejich vyuziti pro bezdratovou
komunikaci BT, Wi-Fi i dalsi bezdratové technologie. Piedstaveni technologii je komparativni a autor téz
posuzuje jejich vhodnost pro vyuziti k ovladani robota.

Metody pro dalkové ovladani autor implementoval v desktopové a mobilni aplikaci, které jsou
predstaveny ve ctvrté kapitole prace. Ocenuji zejména diagramy struktury aplikace jak pro desktop tak pro
mobilni zafizeni, dobfe zpracované jsou ukazky UI.

Na ¢tvrtou kapitolu navazuje vyklad o tvorbé webové aplikace s podporou pienosu videa z robota, Wi-Fi
ovladace robota a také kapitola vénovana navrhu vyuziti pfi vyuce programovani.

Vystupy autorovy prace jsou: zkonstruovany robot, fidici elektronika, software, uzivatelska ptirucka
a dokument bakalarské prace. Soucasti BP je i kapitola s nadstandardné bohatou bibliografii, jez je precizné
odzdrojovéna, coz velmi oceniuji. V ptilohach autora dolozil vysledky své prace na rfadé fotografii.

Cile bakalaiské prace jsou splnény. Z pohledu pozadavki softwarového inzenyrstvi autor splnil v§echny
nalezitosti tvorby softwaru.

Navrh hodnoceni, zavér

Predlozend prace i aplikace spliiuji zadani i kritéria kladend na bakalafskou praci. Praci navrhuji hodnotit
znamkou vyborné (A).
Prohlaseni

Prohlasuji, Ze pii posuzovani vysledkl prace jsem se fidil objektivnimi védeckopedagogickymi hledisky
a zajmy rozvoje vysokého Skolstvi. Z vysledkli posuzované prace jsem si nepotidil kopii, ani ji neposkytl tfetim
osobam a spolu s posudkem ji vracim.
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