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Prace se zabyvd ndvrhem elektromagnetického aktuatoru pro simulaci mechanického namahani
hrudni kosti fixované po medidlni sternotomii nové vyvijenym fixaénim materidlem na bazi
horcikového dratu. Prace popisuje laicky uchopitelnym zplsobem metodiku provadéni fixace hrudni
kosti po sternotomii a soucasné pozadavky kladené na fixacni materidl. Autor pracuje s tezi, ze
soucasné pozadavky na statickou pevnost fixace nejsou relevantni pro zamezeni pooperacnich
komplikaci souvisejicich s oddélenim spojenych ¢asti hrudni kosti a Ze pri¢inou oddéleni je spiSe
dlouhodobé cyklické zatéZovani. Na zakladé literarni dostupnych informaci stanovuje ¢asovy pribéh
zatéZovani, a odhaduje jeho amplitudu. Na zakladé tohoto zatiZeni z palety dostupnych typl aktuator(
vybira elektromagneticky aktuator s kaskadou tfi stacionarnich solenoidd a pohyblivych jadrem. Navrh
aktudtoru autor na zdkladé poZzadovanych parametrl proved! dle vztah( z dostupné literatury a na
zakladé navrhu byl prototyp aktuatoru sestaven a otestovan. Prototyp sice vykazuje nestabilni vedeni
jadra a nedosahuje poZzadovanych parametr(, koncept se vsak zda slibny pro dalsi vyvoj

Po formalni strance je prace peclivé zpracovana, obsahuje napf. seznamy zkratek i pojmu, cozZ je
vzhledem k jeji multidisciplinarité, kdy spojuje medicinu, nauku o materidlu a elektotechniku velmi na
misté. Jednourovnové Clenéni prace, kdy prvni tfi kapitoly v podstaté tvofi Uvod a dasi dvé ndvrh a
parametry aktuatoru je sice nezvyklé, ale vcelku prehledné. Jsou zarazeny relevantni literarni odkazy
a seznam literatury je prehledny. Z formalniho hlediska se tedy jedna a praci zdafilou.

Po vécné strance je tfeba pochvalit pfehledny a stru¢ny Uvod s popisem Iékarské podtstaty problému
i prehled zakladnich typa aktudtor(. Vlastni navrh a testovani bylo téZ provedeno systematicky, narazi
v8ak na prakticky problém vedeni kotvy, kterému bude tfeba vénovat pozornost, ale se kterym se
v omezeném Case feSeni problému student vyporadal obratné.

Celkové priace dokladd schopnosti autora samostatné védecky pracovat, orientovat se
v multidisciplindrni problematice navrhnout a systematicky otestovat parametry experimentalniho
zafizeni. Zdafily Uvod dokladd schopnosti autora vidét téma vyzkumu v souvislostech jeho praktického
vyuziti. Celkové zavérecna prace spliiuje vSechny poZadavky na bakaldfskou praci kladené, doslo
k naplnéni cil( v jejim zadani a proto ji doporucuiji ji k obhajobé a navrhuji stupen hodnoceni B (velmi
dobfre).

Pfipominky:

- Bylo by nazorné do grafu na Obr. 13 zahrnout zvolené parametry, tj. odpor a primér vodice.

-V kapitole 5.1 neni uvedena rychlost pohybu pfi méreni.

- Popisky os grafi jsou obtizné Citelné, mfizky velmi tenké.

- PWM modulace je spiSe zalezitost digitalni, nez analogova.

- Jazyk “Arduino Wiring” (tedy subset C/C++ ) je prekladan prekladéem gcc, CH340 je
prevodnik sbérnic USB/UART.



Dotazy k diskusi:

- Navrhovany aktuator umonuje znacny rozsah posuvll az +-25mm, jaké je vyuZiti tohoto
rozsahu pfi zatéZovani modelu hrudni kosti ?
- Kap. 5.3.2, co je mysleno konstatovanim “vystup obvodu muze byt kvili pfidanym

kondenzatordm stabilnéjsi “ jak byl L298 zapojen?
- Mlzete rozvést snizeni hystereze aktuatoru pomoci “ditheringu” ?

V Praze dne 24.1.2023 Ing. Ondrej KOVARIK, Ph.D.



