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MoCap senzoru

Navrh aplikace pro kalibraci a korekci polohy soustavy nositelnych inercialnich

II. HODNOCENi DIPLOMOVE PRACE

-

5.

Kritéria hodnoceni prace

Splnéni cile a vhodnost struktury obsahu diplomové prace z hlediska zadaného tématu (splnéni
zadani). (0 - 30)*

Kazdé Cast ¢i véta ze zadani musi mit jasny odraz ve zpracované praci. Excelentné spinéné zadani mlze byt ohodnoceno
maximalnim po¢tem bod@. V poméru rozsahu ¢asti v zadani, kterd neni zcela vhodné ¢i GplIné zpracovéna, se hodnocenf
odpovidajicim zplisobem snizuje.

Teoreticka Groven a vyuziti dostupné literatury v diplomové praci. (0 - 30)*

Oponent posuzuje relevantnost teoretické ¢asti k zadani, rozsah resersi a systematické usporadani zjisténych poznatkd.
Pokud prevazuje doslovné prevzeti text(, snizuje oponent hodnoceni az o 15 bodl (pfirozené za predpokladu dodrzeni
autorskych prav). Ddvodem pro sniZeni celkového hodnoceni je dale nedostatecny vybér teoretickych poznatkd, literatury
a zdrojd.

Rozsah realiza¢nich praci (SW, HW), aplikovanych védomosti a znalosti, Grover metodologického
zpracovani a zavér( prace. (0 - 30)*

Maximalni pocet bodd Ize udélit praci, kterad je vhodné k publikovani. Tento aspekt se posuzuje zejména z hlediska
vyznamu pro obohaceni teoretickych poznatkl a ma prakticky vyznam. Obzvlasté pozitivné je hodnoceno vytvoreni
modelu, SW produktu a téz technickéa realizace. Za drobné metodologické nedostatky se hodnoceni snizuje az o 5 bod(.
Nekonzistentnost zpracovani s teoretickymi vychodisky a nejasny ¢i ne zcela odborny metodologicky pristup vede ke
snizeni minimainé o 15 bodd. Dalsi sniZzeni hodnoceni Ize udélit za nedostate¢nou diskusi k zavérdim. Celkem 30 bodd za
velmi komplexni a bezchybnou préci véetné dalSich aktivit jako je Ucast na védecko-vyzkumném projektu ¢i grantu, aktivni
Ucast na tvorbé publikaci, patentd ¢i uzitnych vzord.

Formalni nalezitosti a Uprava diplomové prace (Uroven psani, oznaleni struktury textu, grafy, tabulky,
citace v textu, seznam pouzité literatury apod.). (0 - 10)*

Oponent hodnoti formalni naleZitosti z pohledu dodrzeni pravidel o psani, atributl zavére¢nych praci, tj. formatovani textu,
struktury prace, seznamu pouzité literatury, vybavenosti diplomové prace grafy a tabulkami, zplsobu citovani. Za
nedodrzeni jednotlivych pravidel snizuje maximdlni hodnoceni o 2 body za kazdy nerespektovany atribut. Rovnéz za
vyskyt gramatickych chyb, preklepl a nevhodné stylistiky a terminologie se snizuje hodnoceni o 2-4 body. V praci by se
méla objevovat pouze standardni odborna terminologie a to zejména v ¢eském jazyce (je tfeba hodnotit schopnost
vyjadfovat se technickym jazykem - 2 body), grafy jsou tvoreny podle zésad (viz tolerance a vliv statistického zpracovani -
2 body), u grafdl a tabulek jsou patfi¢né legendy a vse je Citelné (2 body), jsou dodrzena cita¢ni pravidla podle 1ISO690 a
1S0690-2 (2 body).

Celkovy poéet bodu

* Slovni hodnoceni uvedte v komentari.

Pocet
bodu

12

15

53
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I1l. NAVRH OTAZEK K OBHAJOBE
e N

1. V kapitole 2.1. uvadite: "Mezi optické markerové MoCap systémy patfi napf. Vicon [6] , Xsens [7] nebo Rokoko
[8]." Popiste technologicky princip vSech tri systém( a zddvodnéte Vase zarazeni téchto systémd mezi optické
markerové MoCap systémy.

2. V kapitole 2.2 uvadite: "Akcelerometr méri velikost vektoru zrychleni v ose X, Y nebo Z, gyroskop méfi rotaci v
oblasti 360°, v pripadé rychlostniho gyroskopu méfi Ghlové zrychleni a magnetometr uréuje smér vektoru
magnetického pole, coz méa podobnou funkci jako kompas. [19]." PopiSte princip méfeni Ghlového zrychleni
rychlostnim gyroskopem, vyjadrete se k d@ivéryhodnosti odkazované literatury a popiste, kde je uvedeno méreni
Uhlového zrychleni rychlostnim gyroskopem.

3. V kapitole 5.1.2 uvadite: "Pro sledovani a sefizovani korektni vodorovné polohy jsou na stolku pfipevnény
vodovahy. Pro zvySeni presnosti sefizeni Ize pouzit digitdlni Ghlomér." Jakou olekdvate presnost pfi pouZziti pouze
"bublinkové" vodovahy. Zdlvodnéte pocet desetinnych mist v Tab. 5.1 a 5.2.

\_ J
IV. CELKOVE HODNOCENi UROVNE VYPRACOVANI DIPLOMOVE PRACE
/7 ™
Hodnoceni**: A (vyborné) B (velmi dobre) C (dobre) D (uspokojive) E (dostatecné) F (nedostatecné)
Pocet bodd: 100 -90 89 - 80 79-70 69 - 60 59 -50 <50
a a a a X a

** v pripadé hodnoceni F (nedostatecné) uvedte podrobny komentar

Diplomovou praci hodnotim vyse uvedenym klasifikatnim stupném a doporucuji/redeperucuii k obhajobé.

\_ J
V. KOMENTAR
e N

Student Bc. Petr Srotyf dle zadani navrhl v Jazyce Python aplikaci s GUI, kterd vyuzivéd Gram-Schmidtova
ortogonaliza¢niho procesu pro potreby kalibrace inercidlnich senzorl. Pfehled sou¢asného stavu obsahuje chyby,
které poukazuji na nizsi orientaci v dané problematice MoCap systémd. Student vyuziva pojmu gravita¢ni zrychlent.
Pfestoze v AJ se nerozliSuje mezi gravitatnim a tihovym zrychlenim, bylo by, s ohledem na charakteristiku prace,
vhodné vyuzivat pojem tihové zrychleni. Cislovani citované literatury v Uvodu je zmate¢né, pfestoze od dalsi
kapitoly je vyuzivano klasického inkrementdlniho pfistupu. Vysledkem prace je SW s GUI umoziujici kalibraci gyro-
akcelerometrického senzoru umisténého v pouzdre vyrobeném technologii 3D tisku. Navrzeny SW dale umoziuje
zobrazeni mérenych veli¢in v redlném case. Na zacatku kapitoly 4.1., ktera je prvni podkapitolou Metod, student
popisuje navrh pouzdra. Pokud je tento navrh dilem studenta, mélo byt sou¢asti zadani a cil, pfipadné diskutovano
s ohledem na ¢éastecné odklonéni od problematiky. Tuto ¢ast hodnotim jako nadstavbovou. Otdzkou je, zda nesnizila
znatelné ¢asové ndklady na skutecné cile prace. Pfestoze je samotny kéd pomérné prehledny, neni vytvorena
dokumentace a bohuzel neni ani dostate¢né komentovan. Kombinace anglického a ¢eského jazyka v ndvrhu GUI
neni Stastna. S ohledem na nedostupnost HW nebyl oponent schopny SW feseni piné otestovat. Pokud to bude
mozné, doporucuji jako soudast prezentace pro obhajobu zaradit videozaznam obrazovky v pribéhu kalibrace.

| pfes vy$e uvedené nedostatky praci DOPORUCU]JI k obhajobé s hodnocenim E (dostate¢n@).
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