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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.
Zadani diplomové prace hodnotim jako narocnéjsi z pohledu vytycenych bodt k feseni.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.
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Dil¢i cile stanovené v diplomové praci na strané 13 byly splnény, v zadvéru jsou shrnuty jednotlivé body zadani.

Zvoleny postup feSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Zvoleny postup feSeni hodnotim jako spravny, logicky utfidény sled kapitol vazanych k dané problematice
diplomové prace. V teoretické casti jsou popsany metody obloukového svafovani a navafovani, zplsoby
odmérovani vzdalenosti mezi napajecim privlakem a navafenym materidlem. Je zde popis odmérovani
pomoci hodnot elektrického proudu, laserového paprsku a kamerovy systém pro svafovani. Navrh
experimentu pomoci tfi méficich systéma a navafovani modifikacemi procesu CMT (cycle step, pulse). Student
vyuzil offline simulace experimentu za ucelem strategie navafovani a predesel tak ztratovym c¢asiim

programovani pfimo na pracovisti.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna troven prace je velmi dobra. Student vyuZiva své znalosti ziskané studiem na VS, feSenim predchozi
bakalarské prace z oblasti navarovani a z literarni reSerSe. Student si osvojil nové dovednosti napriklad
v podobé programovani robota Fanuc Arc Mate 100iC, kalibraci kamery, obsluhy programu Xiris Weld Studio
a Weldmonitor.

Formalni a jazykova uUroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Diplomova prace je po jazykové strance velmi dobfe a srozumitelné psand. Rozsah prace je postacujici.
Schémata, grafy a obrazky jsou prehledové a na dobré drovni.

Doporucoval bych jiné uskupeni slov, které je uvedené na strané 13 (,rozebrat problematiku” a ,rozebrat
moznosti“). Dodrzovat mezeru mezi stanovenou hodnotou a jednotkou (strana 14 ,v rozsahu 1 — 2mm®*).
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Pod pojmem kontaktni hrot je v praxi oznacovan napdjeci pravlak neboli kontaktni Spicka u metody MAG.
Obcas se vyskytuji spojky a predlozky a konci fadku.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidli k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Prace obsahuje 23 literarnich prament, které jsou radné citovany. Vybér literarnich prameni zasahuje do
vSech oblasti feSenych touto diplomovou praci, autor se odkazuje na Ceskou i cizojazy¢nou odbornou
literatura, normy apod.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zavérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zruc¢nosti apod.
Automatizace procesu navafovani vyzaduje dikladnou kontrolu pfirGstkl navarené vrstvy kovu, aby systém
robota mohl dodriovat téméf konstantni vzdalenost hofdku od navaru (stabilni parametry procesu).
Systematicky je dileZité hledat cesty kde méreni a vyhodnoceni dat bude mozné spojit s Fidici jednotkou
robotl. Pfedlozena diplomova prace porovnava systémy odmérovani laserem a externim kamerovym
systémem, pro kontrolu jsou méfeni doplnéna ru¢nim méreni posuvnym méfitkem. V zavéru prace jsou
shrnuty poznatky z méreni, které ukazuji na nedostate¢nou presnost pouzitého laserového odmérovani.

Experimentalni ¢ast diplomové prace je velmi zajimava, studenti se zfejmé ve vyuce nesetkavaji s uvedenymi
pristroji.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

1. Jaky je rozdil mezi parametry efektivni tloustka stény a efektivni Sitka stény?

2. Objasnéte tvrzeni ze strany 16 o MIG/MAG svarovani ,,PFi svafovani se vétsinou voli nepfima polarita, pfi
svarovani hliniku se polarita méni*.

3. Jakvelké zkresleni bylo pfi méfeni vzdalenosti laserem pred a po zastinéni pracovisté, viz strana 48?

4. Pomohl by uZsi laserovy paprsek k vyssi presnosti méreni vzdalenosti a jakych presnosti se pfi méreni
dosahovalo? Prace ukazuje znacny rozptyl namérenych hodnot.

5. Jaké jsou dnes nejpouzivanéjsi méfici systémy v primyslové praxi pro robotizované navarovani?

Predlozend diplomova prace spliiuje vsechny formalni naleZitosti a ma pfinos pro praktické vyuziti v primyslové
praxi. Praci doporucuji k obhajobé.
PfedloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 30.8.2022 Podpis: Ing. Karel Kovanda, Ph.D.
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