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Cilem bakalaiské prace bylo navrhnout a realizovat hlavu humanoidniho robota.
Konkrétni tkoly byly:

1. Névrh mechaniky
2. Vybér senzord (kamery, mikrofon) a akénich ¢lent (serva, reproduktor)
3. Realizace a experimentalni ovéieni

Student se nejprve seznamil s existujicimi feSenimi, provedl reSer§i podobnych
projektd. Také nastudoval problematiku hlavy z anatomického hlediska, aby mohl provést
konstrukci. Pro pohony kloubd zvolil modelaiska serva, fizena deskou Arduino Uno. Dily
navrhl jako ti§téné na 3D tiskarné. Neékteré klouby obsahuji pfedovody, které v préaci také
navrhl. V hlavé robota, v o¢ich, jsou zabudované 2 kamery, které se mohou otacet ve dvou
osach. V praci je velice prehledné, grafick, popsana konstrukce a jeji jednotlivé dily. V préci je
také podrobné popsan tisk a sestaveni, véetné€ kusovniku potiebnych soucast. Vysledek je hezky
dokumentovan fotografiemi s popisy jednotlivych ¢asti. V ¢asti zapojeni a programovani je
popsan béh programu, ktery student vytvoiil. V experimentalni ¢asti provedl student pét
experimentt — pohyby o¢i, ¢elisti a hlavy v pfislusnych osach ohybu. Métenim ovéfil rychlost
pohybu.

Ptedlozena prace je piehledné napsana a graficky dobie zpracovana. Pfi vypracovani
prace autor postupoval velice samostatné, pravidelné chodil na domluvené cca tydenni
konzultace, zadané ukoly bezproblémové plnil.

Praci doporucuji k obhajobé a hodnotim stupném ,,vyborné - A«.
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