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Pan Pavel Pravec si za téma své bakaldrské prace zvolil vytvoreni experimentalniho modelu robotické
platformy pro inventarizaci skladu. Zakladem je podvozkova platforma s viesmérovymi koly, ktera je
doplnéna o kameru/snimac QR kdédu s moznosti pohybu ve svislém sméru. Pohyb podvozkové platformy
i svisly pojezd kamery jsou ovladany bezdratovym ovladacem.

Téma bakalarské prace povazuji za primérné narocné s jasnym potencialem praktického vyuziti. Za velice
perspektivni povazuji variantu upoutaného dronu, kdy je kamera/snimac¢ umisténa na dronu, ktery je
spojen s podvozkovou platformou kabelem zajistujicim zejména napdjeni dronu. Tato varianta je v praci
uvedena jen jako koncept, protoze nebyl k dispozici vhodny dron. Pohyb kamery ve svislém sméru tak na
experimentalnim modelu zajistoval linearni pojezd s krokovym motorem.

Posluchac pfristupoval k feSeni se zajmem. Vyhledal a nastudoval dostupné podklady a stavajici feseni.
Sestavil a oZivil robotickou platformu s vSesmérovymi koly Mecanum. Tuto platformu Uspésné doplnil o
svisly pojezd pro kameru a celé ovladani integroval do jednoho bezdratového ovladace. Funkcnost celého
feSeni ovéril experimentalné. Splnil tak vSechny body zadani a prokazal schopnost samostatné fesit
technické ukoly. Z pozice vedouciho price ocenuji aktivni pfistup a bezproblémovou komunikaci. Po
formalni strance povazuji zpracovani bakalarské prace za standardni, logicky uspofadané, bez vyraznych
nedostatka.

Celkové si myslim, Ze prace pokryva stanovené zadani a spliiuje poZzadavky na bakalarskou praci kladené.
Praci doporucuji k obhajobé a navrhuiji jeji hodnoceni klasifikaénim stupném:

A —vyborné“.

V Prazedne 23.srpna 2022 e
Ing. Petr Benes, Ph.D.
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