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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Cilem prace je navrh a optimalizace montazniho pracovisté pro zamkovou vlozku. Vzhledem ke komplexnosti zvoleného
predmétu montaze hodnotim zadani jako primérné narocné.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo spInéno.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Student spravné nejprve analyzuje problematické pracovni polohy pomoci ergonomické analyzy, ze které nasledné vychazi
jeho opatreni. Rozhodovaci proces vybéru vhodné varianty pracovisté je systematicky.

Odborna uroven C - dobfe

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Prace obsahuje kvalitné zpracovanou resersi problematiky montdaze i ergonomie. V ergonomické analyze jsou spravné
identifikovany problematické pracovni polohy, ale neni jiz zohlednéna jejich ¢etnost a doba trvani za sménu. Studentem
navrzena koncepcni feseni dosahuji potfebné Urovné odbornosti a odpovidaji priimyslovym standarddim. Vse je ovsem
pouze v roviné konceptu. Jednotlivé mechanismy a pfipravky nejsou pfili§ rozpracovany. Vyzdvihnout bych chtél grafické
zpracovani vymodelovanych pracovist. Drobnym nedostatkem je chybéjici pfehledny popis a znazornéni sledu montaznich
operaci, napriklad pomoci vyvojového diagramu. V ekonomickém zhodnoceni jsou zohlednény pouze naklady na material
a nakup jednotlivych komponent, aviak chybi mzdové ndklady.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Formalné je prace dobre ¢lenéna, jednotlivé kapitoly na sebe logicky navazuji. V textu se zfidka vyskytuji preklepy, avsak
obcas jsou pouzity nevhodné zvolené obraty a formulace.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZzivani studijnich materiali k reseni zavérecné prace. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Vybrané zdroje jsou adekvatni z hlediska kvality i kvantity. Prameny jsou pouZity v souladu s cita¢nimi zvyklostmi a
normami.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zruc¢nosti apod.
Varianty robotickych pracovist jsou mirné pretechnizované. V pfipravcich by bylo vhodnéjsi namisto rfeseni pohybu pomoci
pneumatickych valcd vyuZivat spiSe gravitaci podpofenou vhodnou konstrukci. Vice ¢asu bych vénoval navrhu
uchopovaciho mechanismu robota. Toto jsou ovsem znalosti, které kazdy nabyde az pfi praktickych realizacich podobnych
zafizeni a nelze je v diplomové prdci hodnotit pfilis kriticky.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Pfedlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfe.

Diplomova prace se zabyva problematikou robotizace plvodné manualné provadéné montaze zamkové vlozky.
Manualni proces je pfehledné rozebran. V ¢asti hodnoceni ergonomie by bylo vhodné doplnit uréeni frekvence a
doby trvani podminéné pfijatelnych a nepfijatelnych poloh a provést kategorizaci prace. Uvital bych také obsahlejsi
diskuzi k posouzeni skodlivych parametrd prace, napriklad odhad lokalni svalové zatéze, vibraci a dalSich vlivQ.
Navrhy pro optimalizaci jsou jinak spravné a zvolena varianta jde spravnym smérem.

Student navrhl dva koncepty pro robotizaci daného pracovisté a pomoci vicekriteridlni analyzy spravné vyhodnotil,
kterd varianta je vhodnéjsi. Rozpracovani zvolené varianty ovsem chybi potfebna hloubka. Chybi napftiklad
vytipovani konkrétnich snimacl nebo forma zpracovani vstupl a vystupt z periferii.

Je zfejmé, Ze student odvedl velké mnoiZstvi prace pfi modelovani a grafickém zpracovani jednotlivych
navrhovanych pracovist.

Na zavér je feseni zhodnoceno z ekonomického hlediska, kde ovsem chybi zapocitani mzdovych nakladd na préci
pfi vyrobé a uvadéni pracovisté do provozu.

Dopliujici otazky:
1. Pomoci jakych technologii a komunikaénich protokoll budou propojeny vsechny periferni zafizeni s hlavni
fidici jednotkou?
2. Jaka bude pfibliznd ¢asova a finanéni ndro¢nost na vyrobeni, sestaveni a uvedeni do provozu pro
vyslednou variantu?
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