cvut ZADANI| BAKALARSKE PRACE

CESKE VYSOKE
UCENI TECHNICKE
V PRAZE

I. OSOBNI A STUDIJNi UDAJE

4 ‘ )
Prijmeni: Proti¢ Jméno: Strahinja Osobni Cislo: 484725
Fakulta/Ustav: Fakulta strojni

Zadavajici katedra/ustav: Ustav vyrobnich stroju a zafizeni

Studijni program: Teoreticky zaklad strojniho inzenyrstvi

L Studijni obor: bez oboru )
Il. UDAJE K BAKALARSKE PRACI
4 )

Nazev bakalarské prace:

Simulaéni model robota KUKA KR60 HA s vyménnymi pracovnimi hlavicemi

Nazev bakalarské prace anglicky:

Simulation model of a robot KUKA KR60 HA with interchangeable working heads

Pokyny pro vypracovani:

Popis tématu: Student bude pracovat na vytvoreni simulaéniho modelu a emulatoru fidiciho systému pro robot KUKA
KR60 HA s vyménnymi pracovnimi hlavicemi (end-effektory). ReSeni bude provedeno pro Siemens NX CAM; Osnova
prace: Programovani primyslovych robott. ReSer§e moznosti realizace simulaénich model( stroju a robotti a databaze
pomucek v Siemens NX CAM. ResSerse tvorby emulatoru Fidiciho systému pro Siemens NX CAM. Reserse funkci f.s.
Sinumerik 840D pro Fizeni robotd. Uprava simuladniho modelu robota a vyménnych pracovnich hlavic (end-efektorti) dle
disponibilniho vybaveni robota KUKA KR60 HA v burice na pracovisti CIIRC. Uprava emulatoru fidiciho systému pro CAM
systém Siemens NX pro realizaci vymény pracovnich hlavic pfi odbaveni NC programu. Pfiprava drah v NX CAM pro
simulaci obrabéni s vyuzitim modelu robota a vymény pracovnich hlavic. Testovani vytvofeného simulaéniho modelu s
emulatorem Fidiciho systému. Rozsah textové ¢asti: 40 - 60 stran; Rozsah grafické ¢asti: vybrané vyvojové diagramy.

Seznam doporucené literatury:

[1] KRATENA, T.: Postprocesor a simuladni model pro robota s pfidavnymi osami. Diplomova prace na CVUT v Praze,
FS, U12135, 2019.; [2] [15] SINUMERIK Run MyRobot /Machining V2.1 for KUKA robots. 2019. Dostupné z:
https://support.industry.siemens.com/cs/document/109758486/sinumerik-run-myrobot-direct-control-plc?dti=0&Ic=en-WW;
[3] SIEMENS PLM SOFTWARE. NX CAM Robotics Programming [online]. 2016. Dostupné z:
https://www.geoplm.com/knowledge-base-resources/GEOPLM-Siemens-PLM-NX-CAM-Robotics-Programming.pdf

Jméno a pracovisté vedouci(ho) bakalarské prace:
Ing. Petr Vavruska, Ph.D. ustav vyrobnich stroju a zafizeni FS

Jméno a pracovisté druhé(ho) vedouci(ho) nebo konzultanta(ky) bakalarské prace:

Ing. Tomas Kraténa ustav vyrobnich stroju a zafizeni FS

Datum zadani bakalarské prace: 29.03.2022 Termin odevzdani bakalarské prace: 25.07.2022
Platnost zadani bakalarské prace: 30. 09 2022 /Z, 77 — — 2
W L™ / et
Ing. PeWavruska h.D. Ing Mat&j Sulitka, Ph.D. prof. Ing. Michael Valasek, DrSc.
podpis vedouci(ho)prace podpis vedouci(ho) Ustavu/katedry podpis dékana(ky)
\_ J
lll. PREVZETI ZADANI
(: Student bere na védomi, Ze je povinen vypracovat bakalarskou praci samostatné, bez cizi pomoci, s vyjimkou poskytnutych konzultaci. %

Seznam pouzité literatury, jinych pramenu a jmen konzultant( je tfeba uvést v bakalarské praci.

29.4.2022 .‘R*M‘.‘Q

€ Datum prevzeti zadani Podpis studenta

5/

CVUT-CZ-ZBP-2015.1 © CVUT v Praze, Design: CVUT v Praze, VIC



