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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Diplomova prace spocivala ve vytvoreni nastroje pro tvoru parametrického CAD modelu ve step formatu kompresorové
lopatky s MCA profilem pro NASA rotor 37, ktery |ze povaZzovat za referenci pro ovéreni numerickych aerodynamickych
modeld. Pro splnéni tohoto Ukolu bylo tfeba se zevrubné seznamit s historickymi technickymi zprdvami NASA
popisujicimi modelovani kompresorovych lopatek a s matematickou reprezentaci MCA profilu, ktery je rozvinutym
pranikem plochy lopatky a rotacni kuZelové plochy. S ohledem na mozZnost vytvoreni nastroje pro tvorbu parametrickych
3D modelld kompresorovych lopatek zvolené geometrie bylo tfeba osvojit si NURBS reprezentaci, kterd je zakladem CAD
model(l a zvolit a zvladnout vhodny software pro realizaci parametrického 3D modelu.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo splnéno. Jaroslav Cibulka v potfebné mite pronikl do problematiky modelovani kompresorovych lopatek

a provedl analyzu jejich geometrickych vlastnosti. Vytvofil nastroj pro tvorbu parametrickych 3D modelt kompresorovych
lopatek zvolené geometrie a realizaci pozadovaného CAD modelu.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priubéziné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Jaroslav Cibulka byl v pribéhu feseni diplomové prace aktivni, dohodnuté terminy vzorné dodrzoval, na konzultace byl
vzdy pripraven a prokazal schopnost samostatné tvirci prace.

Odborna droven A - vyborné

Posudte troveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna Uroven prace odpovida narokdim kladenym na diplomovou praci. Po stru¢ném tvodu do NURBS reprezentace
krivek a ploch jsou popsany podminky pro zajisténi potfebného radu jejich geometrické spojitosti. Strucné jsou uvedeny
zakladni vlastnosti rozvinutelnych ploch, zejména rotacni kuzelové plochy pouzité pro popis profilu kompresorové lopatky.
Dale je shrnuta historie tvorby geometrie kompresorovych lopatek, popsana geometrie MCA lopatek NASA rotoru 37 a
podrobné popsan néstroj pro tvorbu parametrického 3D modelu. Jaroslav Cibulka vychazel z plvodniho programu v jazyce
Fortran IV, jehoz kdd prevedl do Python skriptu a rozsifil o moznost modifikace geometrie lopatky pomoci axidlniho a
tecného natoceni tvorici primky. Tim vytvofil nastroj pro konstrukci lopatky s komplexni geometrii. CAD model lopatky ve
step formatu vytvoril ve vypocetnim prostiedi Salome.

Pozor na nepresné formulace:

- ,Rozvinutelné plochy maji Gaussovu kiivost konstantni.”, str. 20. To neni spravné, rozvinutelné plochy maji

v odpovidajicich si bodech shodnou Gaussovu kfivost.

- ,Kuzelova plocha je konstruovana vytazenim kazdého bodu Fidici kfivky k vrcholu.”, str. 20. Bod do bodu vytahnout nelze,
jedna se o vytaZzeni fidici kivky.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Po formalni i jazykové strance je predlozena diplomova prace v poradku. Dojem z elektronické verze kazi nespojitosti
kiivek v obrazcich 2.4 a7 2.6 (na kterych je demonstrovana pravé G a G2 spojitost), 5.1 a 7.4. V tidténé verzi jsou k¥ivky na
téchto obrazcich spojité. V obrazku 4.4 jsou pouzity velmi tenké Sedivé Cary, které jsou Spatné Citelné v obou verzich.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZivani studijnich materidlu k Feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramenu. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Vybér a rozsah vSech 29 radné citovanych odkazl predstavuje rozsahly soubor kvalitnich prevazné zahranic¢nich zdrojl
zahrnujici technické zpravy NASA, zdrojové kédy, odborné ¢lanky, vysokoskolska skripta a ucebnice.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdveérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.
Predlozena diplomova prace zcela splnila zadani. Vysoce hodnotim predevsim Siroké studium historickych technickych
zprav NASA a modernizaci plivodniho kédu ve Fortranu do Python skriptu s doplnénim o vlastni modifikaci umoziujici
vytvaret 3D modely kompresorovych lopatek s komplexni geometrii.

Jaroslav Cibulka prezentoval svou diplomovou préci na konferenci Studentské tvirci ¢innosti 2022 pfispévkem na téma
Parametricky 3D model kompresorové lopatky NASA rotor 37. V magisterské sekci M1 se umistil na 3. misté.

IIl. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni

Diplomova prdce obsahuje uceleny teoreticky postup vytvoreni parametrického 3D modelu kompresorové lopatky s MCA
profilem pro NASA rotor 37 véetné praktické realizace tvorby CAD modelu pomoci Python skriptu s aplikaci ve vypocetnim
prostiedi Salome. Jednotlivé kroky od matematické reprezentace profilu pfes prostorovou transformaci jednotlivych profilQ
do cilové polohy pro definici tvaru lopatky az po vytvoreni vysledného CAD modelu a verifikace jeho geometrickych vlastnosti
jsou jasné popsany a doplnény vhodnymi vlastnimi obrazky. Vysoce hodnotim univerzalnost feseni, tj. skript v jazyce Python
implementovany do vypocetniho prostfedi Salome, nebot vytvoreny parametricky CAD model vyhovuje pozadavkdm na
vstupni geometrii pro numerické simulace a ndstroj samotny svou umoziuje pfipadné dalsi rozsireni.

Poznamky k doplnéni prace u obhajoby:

- Na str. 25 je popsan profil ,Saci a tlakova strana lopatky je zkonstruovana z B-spline kfivek, na které je tecné napojena
nabézna a odtokova hrana ... ndbézna a odtokova hrana jsou definovany jako kruznicové useky s danym polomérem ...
vyslednd geometrie je G2 spojita kFivka se 14 stupni volnosti.” Jakym zpdsobem je zajisténa G2 spojitost profilu, kdy? se
jedna o te¢né napojeni, tedy G spojitost?

-V kapitole 8 se v ivodu hovoti o tvofici pfimce, na niZ leZi tézisté vsech profild lopatky. V sekci 8.1 je bez dalsiho vysvétleni
pouzit pojem tvofici kfivka. Je tfeba tento nesoulad vysvétlit.

PredloZenou zavérec¢nou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: Klepnéte sem a zadejte datum. Podpis:
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