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I. IDENTIFIKACNI UDAIJE
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Jméno autora: Jakub Svadlena

Typ prace: bakalafska

Fakulta/ustav: Fakulta strojni (FS)

Katedra/ustav: Odbor mechaniky a mechatroniky - Ustav mechaniky, biomechaniky a
mechatroniky

Vedouci prace: Jan Pelikan

Pracoviité vedouciho prace:  CVUT v Praze, Fakulta strojni - Ustav mechaniky, biomechaniky a mechatroniky
- Odbor mechaniky a mechatroniky

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Autor se zahyval tématem z primyslové praxe s cilem vytvofit dynamicky model kartézského manipulatoru véetné
planovani trajektorie pro pohyb deskového materialu v automatickém skladu. Vzhledem k typu dané prace Ize hodnotit
dané zadéni jako ndroCnéjsi.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda pfedloZend zdvéreénd prdce spliiuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela

splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
_pfipadné i pFiciny jednotlivych nedostatkd.

Autor splnil zadani své prace.

Aktivita a samostatnost pii zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem Feseni aktivni, zda dodrioval dohodnuté terminy, jestli své feSeni pribéiné konzultoval a
zda byl na konzultace dostateéné pFipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvardi prace.

Autor se uchdzel o téma z oblasti mechaniky a mechatroniky s ndvaznosti na primyslovou praxi a se zajmem plnil dilci
tkoly, které sméfovali ke kone¢nému zadani. Posluchaé se vénoval feSeni své prace samostatné a svédomité. Pravidelné
dochazel na konzultace a vidy fadné pripraven.

Odborna uroven A -vyborné

Posudte turoveri odbornosti zavéreéné prdce, vyuziti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe. ) _ ;
Posluchaé samostatné nastudoval problematiku modelovani mechanickych systém v prostfedni Simscape, proved| resersi
v oblasti robotickych manipuldtor(, vytvoril dynamicky model manipuldtoru, sestavil algoritmus planovani trajektorie
manipuldtoru s ohledem na aktudlni naplnénost skladu a vie simulaéné ovéfil. Cesta k dosaZeni hlavnich vysledkd
vyzadovala studium odharné literatury a samostatné ziskavani novych zkusenosti v oblasti modelovani a programovani.
Vzniklad prace je na vyborné odborné drovni.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spréavnost pouZivdni formdlnich zdpisii obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jozykovou strdnku.

Prace je pfehledné uspofadana a je formalné spravné provedena. Po typografické strance Ize snad praci vytknout zvoleny
typ fontu, ktery v tisténé verzi plsobi nadmérné. Jazykové je prace dobfe Citelnd , srozumitelnd a tedy na vyborné trovni.
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Vybér zdrojl, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidld k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramendi. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny prevzaté prvky fédné
odliseny od viastnich vysledki a tvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami. - - o N
Vybér pisemnych zdrojd pro zpracovani bakalaiské prace je vhodny. To dokumentuje seznamem poufzité literatury, ktery
sestava z odbornych knih, €lankd v odbornych casopisech a z odbornych webovych zdrojil. Bibliografické citace jsou
provedeny korektné dle zavedenych zvyklosti.

l1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnocent.

Autor zpracoval aktudlni téma zpramyslové praxe. Vysledkem je simulaéné ovéfeny model skladového
manipuldtoru vcetné trajektorového planovace. Dané téma jistd najde své pokracovani vdetailnim Fedeni,
optimalizaci a implementaci. Autor svou praci prokdzal schopnosti samostatné Fesit aktudlni technické problémy a
otazky v primyslové praxi.

PfedloZenou zévérecnou praci doporucuji k obhajobé a hodnotim ji klasifikatnim stupném A - vyborng.

Datum: 21.6.2022 Ing. Jan Pelikéan, Ph.D.
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