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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Zadané téma bylo narocnéjsi a to predevsim z hlediska nutnosti sestavit komplexni vérohodny simulacni model v prostredi
Matlab/Simulink a seznamit se s problematikou trajektorového planovani pomoci s-kfivky. To ve na zakladé studia
externich materidld. V ramci prace musel autor také projevit vyznamnou miru kreativity a tvarcim zplsobem se vyporadat
s problémy, které v rdmci studia neresil.

VloZzte komentar.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani predlozené prace splnilo beze zbytku cile zadani.

Zvoleny postup reSeni vynikajici
Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.
Zvoleny postup i metody feseni vedly ke splnéni vytéenych cild a Ize tak konstatovat, Ze student zvolil vhodny postup.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna droven prace je z velké miry dana autorovou schopnosti fesit problémy analyticky a s hlubokym vnitfnim
pochopenim véetné dovednosti ziskané znalosti vtélit do funkéniho simulaéniho modelu. Z hlediska rozsahu bakalarské
prace je hloubka zpracovani vice nez dostacujici.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Typograficka Uroven prace by mohla byt lepsi, pouZiti tu¢ného pisma neni zcela vhodné. Obcasné preklepy nejsou na 4jmu
kvality prace. Rozsah prace je vzhledem k narocnosti tématu zcela akceptovatelny. Text je z hlediska srozumitelnosti
dobre Citelny, pfestozZe v nékterych partiich by vysvétleni nékterych ivah mohlo byt ponékud zietelnéjsi a vice do hloubky.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidl( k reSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

Bez komentare — v poradku.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkt zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdini zru¢nosti apod.
Prdce splnila zadané cile a hlavnim vysledkem je simulacni model automatického skladu deskového materidlti

s trajektorovym pldnovacem umoZriujicim provést bezkolizni premisténi materidli (desky) v ramci prostoru
simulacniho skladu. Kvalita dosaZenych vysledki jednoznacné dokazuje autorovu schopnost samostatné a velmi

vv v v v

uspesné resit technické ukoly.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

1. Proc neni uvazovan s-kfivkovy profil rychlosti pfimo podél planované 3D trajektorie, ale pouze mezi
hrani¢nimi body v ose x a pohyby v ostatnich osach y a z jsou brany jako pohyby algebraicky zavislé na
“hnacim” pohybu v ose x? Nebylo by vhodnéjsi uvaZzovat s-kfivkovy profil pfimo podél zvolené 3D
trajektorie premisténi z bodu A do bodu B a pak fesit prislusné pohyby priméty do jednotlivych rovin?

2. V kapitole 5.3 se hovofi o bezkoliznich bodech. Bylo by mozné na konkrétnim simula¢nim pripadé ukdzat
zpUsob jakym presné jsou tvoreny? Jsou tvofeny v primétech xz, yz a nebo podél spojnice bodl A
(zacatek) a B (konec) poZadovaného premisténi?

3. Vkapitole 5.9 se resi problém s nedosazenim maximalni rychlosti v disledku pfilis kratké délky
premisténi. Zvoleny algoritmus zmensuje poZadovanou rychlost vidy o 10% predchozi rychlosti, az do
stavu, kdy je splnéna podminka 34. Nebylo by vyhodnéjsi pouzit tfeba metodu puleni intervalu (pfipadné

jinou numerickou metodu) a najit prisluSnou v_max v ramci predepsané presnosti presné (nerovnost
v rovnici (34) nahradit rovnosti) ?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 22.6.2022 Podpis: Martin Necas

2/2



