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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.

Zadani diplomové prace hodnotim jako priimérné narocné. Hlavni problém, se kterym se autor musel ve své samostatné
praci vyporadat, je nepresnost odmérovani polohy linedrniho pohonu pomoci hallovych senzort. Odmérovani je zatizeno
vyraznou stochastickou slozkou, kterou v navrhu reguldtoru nelze zanedbat. Cilem prace je navrh polohové regulace s
nepresnym odmeérovanim polohy.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentadri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

VSechny body vytyéené v zaddni byly spinény.

Zvoleny postup FeSeni Castecné vhodny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Postup zvoleného feSeni povazuji za ne zcela vhodny. Autor pfistupuje k ndvrhu reguldtoru Cisté empiricko-experimentalni
formou. Chybi zde podrobnéjsi analyza regulovaného systému vedouci k popisu ve formé stavovych (diferencialnich) rovnic.
Z pohledu teorie regulace dynamickych systémi se jedna o elektro-mechanicky dynamicky systém s vyznamnou
stochastickou sloZzkou na strané méreni (zpétné vazby). Ocekaval bych, Ze autor nejprve v ramci analyzy sestavi matematicky
model, kde pro popis stochastické ¢asti pouzije statistické metody. Nasledné v ramci syntézy regulacniho obvodu vyuZije
tohoto modelu pro odhad stavu systému (pozorovatel). Vysledkem by byla regulacni struktura sestavena z pozorovatele a
regulatoru (napf. stavovy reguldtor: optimalni LQ nebo jiny).

Autor rozdélil prostor regulované velic¢iny do ¢tyr oblasti v zavislosti na vzdalenosti od Zadané polohy. Pro kazdou oblast je
uvazovan jiny zplsob fizeni, pficemz prechod mezi oblastmi je fizen prepinacem s hysterezni charakteristikou. Vnitrni oblast
(nejblize zadané poloze) je navic fizena bez zpétné vazby. Nepresnost a Sum v méreni je kompenzovan pomoci statické
korekéni funkce a klouzavym primeérovanim.

Kvalita vysledné regulace je v praci diskutovana na zakladé méreni reakce systému na jednotkovy skok, pficemz je uvadéna
doba ustdleni a prekmit.

Obdvam se, Ze zvolena struktura s hystereznimi prepinaci miZe vést k oscilacim a nestabilité v pfipadé, kdy Zadana hodnota
polohy nebude konstanta, ale bude ¢asové proménna. Jisté by bylo zajimavé uvést méreni frekvencni charakteristiky pro
navrzenou strukturu. Obecné zde chybi vysledné hodnoceni kvality regulace z pohledu stability, robustnosti, a v neposledni
radé optimality.

Autor navrhl strukturu fizeni, ktera nevychazi z teoretického zakladu (s vyjimkou PI reguldtoru v jedné ze ¢tyr zvolenych
oblasti) a nepouziva klasicky pristup analyzy a syntézy, nicméné dle vysledku méreni regulace funguje. Je vSak otazkou, jaky
je vysledek regulace z pohledu vysSe uvedenych kvalitativnich kritérii.

Odborna uroven C - dobre
Posudte troveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.
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Autor prokdzal samostatnou ¢innost a navrhl vlastni feSeni. V Uvodni ¢asti postradam vysvétleni, pro¢ se autor vydal touto
cestou a pro€ nelze pouzit regulaéni struktury s pozorovatelem, jaké navrhuje citovana literatura. V ¢em je navriena
struktura lepsi? Pouziti netradi¢nich metod je samozfejmé mozné, ale bez dostatecného teoretického vysvétleni a
vymezeni vici stavajicim metodam je odborné hodnoceni obtizné.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Po formalni a jazykové strance je prace v poradku. Rozsah prace je dostatecny pro popis navrzeného reseni.

Vybér zdrojh, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tpiné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Zdroje jsou vybrany ucelné a pokryvaji studovanou problematiku. Citace jsou v souladu s cita¢ni etikou. Nékteré uvedené
zdroje mohly byt pouzity ucelnéji. Citovana prace [10] se zabyva navrhem pozorovatele pro resolvery v elektrickych
pohonech. Autor vsak z této prace cituje jen zakladni vzorec vypoctu polohy pomoci funkce arkustangens. Tato citovana
prace srovnava rlizné metody kompenzace nepresnosti méreni a navrhuje i vlastni vylepsené reseni. Autor mohl Iépe vyuZit
tohoto zdroje.

Postup klasické analyzy dynamického systému a syntézy regulatoru pomoci stavového popisu je popsan v citovaném zdroji
[7]. Autor z této prace pouZil jen definici regulatoru obecné.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjadrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zavérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zruc¢nosti apod.
N/A

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdverecné prdce pred komisi.

Prace je vypracovdna poctivé a splnila vSechny body zadani. Zvolena metoda feseni je velmi netradi¢ni a pro
pochopeni vyhodnosti by bylo dobré srovnani s klasickym pfistupem syntézy regula¢niho obvodu. Mdm zde
pochybnosti o stabilité zvoleného Feseni v pfipadé nekonstantni hodnoty Zadané polohy. Kvalitativni hodnoceni z
pohledu robustnosti, stability a optimality chybi. Nicméné dle poskytnutych informaci, je regulace funkéni
minimalné v reakci na jednotkovy skok.

Pro diskusi v rdmci obhajoby mam tyto otazky:

1. Proc autor zvolil tuto strukturu fizeni a nepouZil pozorovatele stavu?
2. Proc autor nesestavil a nepouzil matematicky popis systému (stavové rovnice)?
3. Je regulace stabilni i v pfipadé proménné zadané hodnoty polohy, napt. sinusovy signal?

PfedloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném C - dobfe.
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