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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Zaddni sestava z komplexni praktické ulohy, od studenta vyzaduje seznameni s metodami detekce v obrazech a
geometrii kamer, modifikaci metod pro tuto Ulohu a jejich sestaveni do funkéniho feseni.

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil vSechny body zadani.

Zvoleny postup reSeni vynikajici
Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.
Jednotlivé body zadani jsou feSeny vhodnou volbou metod a jejich modifikaci.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Bez pripominek, prace spravné kombinuje dostupné znalosti a vlastni invenci.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisti obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je napsana a vysazena podle standardi technického textu. Prace je psana v jazyce anglickém, bez problém{

s technickou srozumitelnosti. Nanestésti na mnoha mistech trpi drobnymi jazykovymi a gramatickymi chybami a preklepy,

z nichZ vétsina by byla snadno odstranitelnd pouzitim ndstroje pro automatickou kontrolu pravopisu. Napfiklad str. 4., sekce
1.2.2: zdména slov disciple/discipline; str. 5: nazev disciplina Autocross pouzit nekonzistentné; str. 6, Fadky 18-19: véta
gramaticky neddva smysl, chybéjici mezera mezi slovy; str. 7, F. 17 preklep ‘imporoving’; a tak dale. Na mnoha mistech
chybéjici mezery v interpunkci, mnoho vét, které gramaticky nedavaji smysl.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidlt k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Prace je adekvatné zasazena do aktualniho stavu poznani, ktery je dostatecné pokryt zvoleny citacemi. Pouzité metody jsou
korektné odkazany. Mam pouze drobnou ptipominku k sekci 2.3, ktera popisuje standardni RANSAC algoritmus. To povazuji
za nadbytecné, algoritmus by stacilo pouze odkazat.

Dalsi komentare a hodnoceni
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Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledki, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdini zruc¢nosti apod.
Pozitivné hodnotim experimentalni ovéreni navrzeného pfistupu, kdy prace se neomezuje pouze na demonstraci funkénosti,
ale peclivé analyzuje vykonnost jednotlivych blok( Feseni.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Praci povaZuji za vyvaZenou, obsahuje jak vhodné vysvétleni motivace problému a jeho zasazeni do kontextu
autonomni studentské formule, tak systematicky popis feseni, zavrseny potfebnymi experimenty. K praci mam
dvé otazky uvedené nize. Jedinou malou vytku mam k formalni strance textu, ktera lehce pokulhava za technickou
kvalitou, zejména diky mnozstvi zbyte¢nych (s malym Usilim odstranitelnych) preklep(i a gramatickych chybek.
Pfresto predloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.

Otdzky:

1) V sekci 3.3.2 je popsana regrese korekci poloh zakladny kuZelu oproti stfedu zakladny detekovaného okna. Tato
korekce zavisi na podobé obrazu kuzelu v dané oblasti obrazu. Bylo by tedy mozné tuto korekci odvodit pfimo

z geometrie scény? KuZely leZi na roviné vozovky a kalibrace kamery v(ci této roviné je znama, lze tedy v kazdém
bodé obrazu predikovat tvar obrazu kuzelu a tedy i detekovaného okna.

2) Poloha kamery vUci roviné vozovky je kalibrovana pouze jednou. Je bézné, Ze za dynamické jizdy (akcelerace,
brzdéni, zatacky) diky vlastnostem podvozku/ramu dochazi k odchylkam polohy a orientace kamery v okoli
kalibrované klidové polohy. Byl tento vliv uvazovan v ptipadé této autonomni formule?

Datum: 7.6.2022 Podpis:
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