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II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani pramérné narocné

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.

Student se mél seznamit s pavodnim systémem pro demonstraci nalezenych cest pro systém robot(. Tento systém mél
upravit tak, aby se dal pouzivat s projektem mapf-IR, aby se dal jednoduseji obsluhovat, a aby ziskaval pozice robott ze
systému Vicon.

Splnéni zadani 'splnéno s mensimi vyhradz

Posudte, zda predloZenad zdvérecna prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo splnéno, jen neni z vlastniho zadani jasné, co mélo byt presné naplni bodu 4 zadani. Neni jasné, jaké
komponenty pro planovani mély byt zahrnuty do vysledného systému a zda je tento bod vyresen napfiklad tim, Ze umozni
vyuzivat data projektu mapf-IR.

Zvoleny postup Feseni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody resent.

Postup reseni je spravny, student vybral nastroj Open Frameworks pro implementaci grafického rozhrani. Dale musel
student navrhnout komunikacni strukturu celého systému, ktera je velmi komplikovana. Vybrany pristup mi prejde vhodny,
zajimalo by mé datové zatizeni serveru, ktery komunikuje se vsemi roboty, pfijima data ze systému Vicon a komunikuje i s
grafickym rozhranim kazdych 100ms.

Odborna uroveri ‘A -vyborné

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Podle uvedenych vysledk( dosahl student zna¢nych Gspéchi pri zjednoduseni provozovani zadaného demonstratoru.
Vyvinuté pristupy k aktualizaci systému na vzdalenych robotech a také zjednoduseni nastaveni a spusténi systému jsou pro
systém tohoto rozsahu klicové. Zde bych také poznamenal, Ze student nad rdmec zadani implementoval virtualni roboty,
diky kterym je schopen provozovat a ladit systém i bez reélnych robota.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace \B - velmi dobre ‘

Posudte sprdvnost pouzivdni formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Prace je psana anglicky, nékteré formulace jsou zbytecné kostrbaté. Prace obsahuje mnoho velkych obrazk( a textové cast je
spiSe strucnd, ale odpovida bakalarské praci . Nékteré postupy by bylo lepsi popsat podrobnéji.

Vybér zdroju, korektnost citaci \D - uspokojivé ‘

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni a vyuzZivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
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pramend. Posudte, zda student vyuzil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Citace jsou nejvétsim problémem této prace. Citace [16] chybi v textu Gplné, online citace neodpovidaji normé.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledk( zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zruénosti apod.
Prace je obsahlj, je z ni vidét, Ze student musel nastudovat stary systém, coz nebylo jednoduché. Podafrilo se mu vytvorit
novy systém, bohuzel uvedeny git repozitar neni verejné pristupny, takze neni jasné presné, co student vytvoril sdm a co
poufZil ze starého systému.

Ill. CELKOVE HODNOCENI{, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrnte aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisr.

K praci mam nasledujici dotazy:
1) Kolik nejvice fyzickych robott se Vam podafilo spustit sou¢asné?

2) Neni vyuZiti Action Dependency Graph vlastné z pohledu pozorovatele horsi, protoZe pfi kolizi s pomalym
robotem rychly robot ¢eka delsi dobu a z hlediska pozorovatele by tfreba mohl projet bez kolize?

Predlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném ‘B -velmi dobrte. ‘

Datum: 3.6.2022 Podpis:
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	Zadání
	
	Hodnocení náročnosti zadání závěrečné práce.
	Student se měl seznámit s původním systémem pro demonstraci nalezených cest pro systém robotů. Tento systém měl upravit tak, aby se dal používat s projektem mapf-IR, aby se dal jednodušeji obsluhovat, a aby získával pozice robotů ze systému Vicon.
	Splnění zadání
	
	Zadání bylo splněno, jen není z vlastního zadání jasné, co mělo být přesně náplní bodu 4 zadání. Není jasné, jaké komponenty pro plánování měly být zahrnuty do výsledného systému a zda je tento bod vyřešen například tím, že umožní využívat data projektu mapf-IR.
	Zvolený postup řešení
	
	Posuďte, zda student zvolil správný postup nebo metody řešení.
	Postup řešení je správný, student vybral nástroj Open Frameworks pro implementaci grafického rozhraní. Dále musel student navrhnout komunikační strukturu celého systému, která je velmi komplikovaná. Vybraný přístup mi přejde vhodný, zajímalo by mě datové zatížení serveru, který komunikuje se všemi roboty, přijímá data ze systému Vicon a komunikuje i s grafickým rozhraním každých 100ms.
	Odborná úroveň
	
	Posuďte úroveň odbornosti závěrečné práce, využití znalostí získaných studiem a z odborné literatury, využití podkladů a dat získaných z praxe.
	Podle uvedených výsledků dosáhl student značných úspěchů při zjednodušení provozování zadaného demonstrátoru. Vyvinuté přístupy k aktualizaci systému na vzdálených robotech a také zjednodušení nastavení a spuštění systému jsou pro systém tohoto rozsahu klíčové. Zde bych také poznamenal, že student nad rámec zadání implementoval virtuální roboty, díky kterým je schopen provozovat a ladit systém i bez reálných robotů.
	Formální a jazyková úroveň, rozsah práce
	
	Posuďte správnost používání formálních zápisů obsažených v práci. Posuďte typografickou a jazykovou stránku.
	Práce je psána anglicky, některé formulace jsou zbytečně kostrbaté. Práce obsahuje mnoho velkých obrázků a textové část je spíše stručná, ale odpovídá bakalářské práci . Některé postupy by bylo lepší popsat podrobněji.
	Výběr zdrojů, korektnost citací
	
	Vyjádřete se k aktivitě studenta při získávání a využívání studijních materiálů k řešení závěrečné práce. Charakterizujte výběr pramenů. Posuďte, zda student využil všechny relevantní zdroje. Ověřte, zda jsou všechny převzaté prvky řádně odlišeny od vlastních výsledků a úvah, zda nedošlo k porušení citační etiky a zda jsou bibliografické citace úplné a v souladu s citačními zvyklostmi a normami.
	Citace jsou největším problémem této práce. Citace [16] chybí v textu úplně, online citace neodpovídají normě.
	Vyjádřete se k úrovni dosažených hlavních výsledků závěrečné práce, např. k úrovni teoretických výsledků, nebo k úrovni a funkčnosti technického nebo programového vytvořeného řešení, publikačním výstupům, experimentální zručnosti apod.

