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Práce se zabývá detekćı dopravńıch kužel̊u v neorganizované mraku bod̊u z lidaru. Jde o
úlohu pro autonomńı studentskou formuli, kde dopravńı kužely vyznačuj́ı trasu závodu. Me-
toda využ́ıvá geometrii scény, umı́stěńı lidaru a znalost velikosti kužel̊u. Základńım krokem
je odfiltrovat základńı rovinu pomoćı RANSACu, robustńıho estimátoru. Následně body nad
rovinou se postupně filtruj́ı podle jejich okoĺı, výsledkem jsou detekované kužely. Algorit-
mus je poměrně př́ımočarý, těžké je vypořádat se s malým množstv́ım lidarových odraz̊u
na vzdáleněǰśıch kuželech a implemtovat algoritmus efektivně. Výsledek práce je algoritmus,
který detekuje kužely velmi spolehlivě do cca 15 metr̊u a běž́ı cca 8 ms na palubńım poč́ıtači
formule, tzn. rychleji než reálný čas.

Daniel na své bakalářské práci pracoval dlouhodobě a pravidelně. Konzultovali jsme
většinou jednou týdně a Daniel byl vždy velmi dobře připravený a iniciativńı. Dokázal sám
identifikovat problémy a navrhnout možná řešeńı a následně implementovat a otestovat.

Problematická je ovšem dokumentačńı část práce. Daniel bohužel poněkud podcenil čas,
nutný na jej́ı sepsáńı. Výklad neńı úplně přehledný, rešeršńı část práce by zasloužila větš́ı
prostor. Přesnost metody je kvantitativně vyhodnocena na nezávislé datové sadě, ovšem
např́ıklad experiment měř́ıćı přesnost metody v závislosti na vzdálenosti autor nestihl do
práce před odevzdáńım zahrnout.

Daniel je zároveň vedoućı studentského týmu, který je zodpovědný za celkovou funkčnost
autonomńı formule. Daniel má na starosti celkový management projektu, zná detailně me-
chaniku, elektrické systémy, elektroniku, senzory, aktuátory i jednotlivé softwarové mo-
duly. Daniel je taky zodpovědný za integraci a propojeńı systémů. Formuli věnuje obrovské
množstv́ı svého času, a toto úsiĺı se věř́ım vypláćı.

S ohlédnut́ım na vynikaj́ıćı praktické výsledky práce (přesnost/rychlost, integrace na
formuli) a Daniel̊uv celkový př́ıstup a obrovské nasazeńı v celém projektu autonomńı formule,
ale s přihlédnut́ım k méně kvalitńımu textu práce navrhuji celkové hodnoceńı

C – dobře.
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