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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimoradné narocné
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Zvolené téma obvykle fesi aZ studenti ve vy$si etapé studia, nebot je komplexni a vyZzaduje kombinaci znalosti z vétsiho
poctu narocnych predmétll (zpracovani signald, teorie digitdlni komunikace, synchronizace, statisticka radiotechnika,
zpétnovazebni systémy). Z toho dlvodu bylo i téma zadano jako Sirsi, s moznosti studenta realizovat se (teoreticka studie
vs. simulace a implementace).

Spinéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

+ The thesis objective is a GNSS signal feedback tracking system analysis.

Student provedl analyzu velmi zevrubné. Analyza byla cilena na tématiku, kterou bézna oborové Siroce prijimana literatura
o0 GNSS ne zcela dobte prezentuje (chovani zpétnovazebnich smycek odhadu vzhledem k dynamice sledovaného signalu).
Tyto vysledky student v praci spravné publikoval. Avsak ackoli student velmi dobie obeznamen s funkci obecného
zpétnovazebniho systému, v textu ¢tenafi tyto opomenul vysvétlit. Napfr. ¢tenar nikde v celé praci nenajde obecné schéma
tolikrat zminéného zpétnovazebniho systému.

+ The student will develop an SDR-like MATLAB simulation environment to simulate general GNSS signal processing at
first.

Casti vyvoje simulagniho prostfedi v MATLAB vénoval student nejvét$i mnoistvi prace. Student jiz b&hem projektu velmi
metodicky sestavil model obecného zpétnovazebniho systému, ktery pozdéji s mirnymi obtizemi prebudoval v simulator pro
signaly GNSS. Simulator je schopny pracovat at uz jako analyticky nastroj pro studovani odezev systému na rGzna buzeni
(hlavni cil zadani — SPLNEN), pro ktery student i vytvoril generator takovych signal(, tak je schopny zpracovat i redlny signal
pfijaty z antény (byl timto zplisobem téZ ovéren). Student v praci tyto prinosy ovsem nedostatecné vyzdvihuje, nepopisuje
dostatec¢né. Ne vidy je totiZ v praci vysvétlena tésna vazba textu na vyvinuty Simulator.

Student nad rdmec zadani popsal a do simulaci zahrnul i asistenci mezi jednotlivymi typy smycek.

+ These simulations will be used to compare and debug the existing real HW multi-constellation GNSS receiver designed in
the department.

Simulator je schopen pracovat jako analyticky nastroj pro vyvojare systému zpétnovazebniho sledovani parametra signalt
GNSS. Pro experimenty byly pouZity i signdly generované externim generatorem signal( GNSS, které stejné tak slouzi pro
testovani redIného zafizeni GNSS pfijimace. Simuladtor tak vyborné poslouZi ke vzdjemnému ovérovani. Praktické ovérovani
jiz byl spise volitelny cil, a z ¢asovych dlivodd nebyl zcela realizovan.
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+ The work will come out of the traditional GPS L1 CA signal. However, the goal is to deploy the simulation environment to
receive other signals like Galileo E1 (testing of data vs. pilot and BPSK-like vs. BOC approach) and the BPSK 10 class signals.

Student, oproti jinym béznym pracim, zpracoval i signal tfidy BPSK 10. Rozdily mezi dalSimi jednotlivymi signdly (demodulace
BPSK vs. BOC, pilotni a datové signaly) vsak v praci ne zcela vyCerpavajicim zplsobem popsal, nevénoval dostatek prostoru.
V Simulatoru i praktickém ovéreni viak student znalosti prokazal.

+These results will be potentially implemented to the HW receiver platform.

Tento cil byl volitelny. Student zadani dostatecné splnil vybudovanim Simulatoru a prezentaci chovani smycek pro rGzné
typy dynamiky signalu.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné
Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Student byl velmi proaktivni a iniciativni, sam navrhoval zpUsoby feseni. Postupy ¢asto konzultoval a prezentoval, zdafile si
poradil s distan¢ni formou komunikace a spoluprace (MS Teams, Git). Snad jedinou vytkou je Ze, student obc¢as v nadseni
touzil postupovat rychleji k novym ¢astem prace, a nékteré véci tak ne zcela dotesil, pficemz ty pak dalsi feSeni zkomplikovaly
a student se k nim tak stejné musel vracet.

Odborna udroven B - velmi dobie
Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Prace odvedena studentem je na vysoké urovni. Odborné chyby se v prezentovanych vysledcich nenachazeji. Ne vSechny
vysledky vsak byly zdafile a prehledné prezentovany. V kapitole 2.2.1 také ne zcela zdafilym zplsobem vysvétluje modulaci
navigacni zpravy. V navazujicich kapitolach zase ne zcela dobfe prezentuje nékteré vlastnosti ,novych” signall — jako je
vyznam sekundarnich kodi vs. datovych a pilotnich signall, kanald. Na druhou stranu, kvalitni a komplexni popis téchto
novéjsich partii i v odborné literature bud’ chybi, nebo je nékdy mirné zavadéjici. Rozbor by byl aZ pfrilis resersni. Vyvinuty
Simulator obecné pokryva zplsob zpracovani téchto signalt, nebyl vSak pro né do vSech detaild doimplementovan.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobie
Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Student sam proaktivné zvolil anglicky jazyk a LaTeX. S obojim si velmi zdafile poradil, typograficka i jazykova stranka je tak
velmi dobrd aZ vyborna. Avsak student u nékterych grafli zanedbal peclivé znaceni os, ne vSechny jsou dobfe Citelné, nékteré
i chybi. Jako zasadnéjsi problém hodnotim Castéjsi neusporadanost a neprovazanost textu a obrazk(. Obrazky, obdcas i
rovnice, sice nejsou v textu samoucelné, v textu se o véci skute¢né i mluvi, ale velmi ¢asto v ném neni na tomu odpovidajici
obrazky, rovnice odkazano. Ty se tak obcas objevuji jako by bez kontext o kousek dale v textu. Text a struktura tak pro
neznalého ¢tenare mlze plsobit mirné zmatecné, plsobit komplikace s Citelnosti.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky rddné
odliseny od viastnich vysledk( a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.
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Celkové je citovano pét pramend, vsechny jsou velmi relevantni a z textu je jasné vidét Ze student se vSemi skutecné
efektivné pracoval. S predloZzenymi materialy, zejména cizojazyénymi, si student poradil velmi dobre, velmi dobre je pochopil
a vyuZil. V nékterych pramenech i odhalil chyby pavodnich autord. Pro lepsi pochopeni vlastnosti nékterych novéjsich signald
mohl pouZit originalnich dokumentaci poskytovatell systému (napf. Galileo SIS document), zdroj Navipedia ESA neni vidy
dostatecné podrobny. VSude kde student v praci pouzil myslenky, obrazky z literatury, ty jsou fadné citovany.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdlini zrucnosti apod.

Prace pfistupuje k popisu zpétnovazebnich synchronizacnich obvod(i GNSS pfijimace oproti ostatni obvyklé GNSS literature
originalnim pristupem. Neni tedy jen obvyklou resersi. Naroky kladené na prezentaci jsou tedy vyssi. Ma zdatilou
implementacni ¢ast. Ale praveé kvlli vyssim narokiim na prezentaci vysledky nejsou ¢tenafi podany tak dobre jak by mohly.

IIl. CELKOVE HODNOCENi A NAVRH KLASIFIKACE

Odvedenad prace je velmi dobra az vyborna (tedy A az B). Slabsi strankou je horsi prezentace vyvinutého reseni
Simuldtoru a jeho provazanosti stextem prace. Prezentované vysledky prispéji klepSimu teoretickému i
praktickému pochopeni funkce téchto systémd.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfre.

Datum: 30.5.2022 Podpis:
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