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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimofadné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prdace.

Pro splnéni zadani prace bylo nutné prozkoumat velké mnoZzstvi relevantni literatury a porozumét principdm modelovani
dynamickych systému a algoritmim které se zabyvaji estimaci a predikci jejich stav(. Student dale musel zprovoznit a
spravneé vyuzit jiz existujici systémy pro fizeni a simulaci mobilnich robotickych systému. Dale bylo nutné navrhnout vhodné
senzorické vybaveni a toto vybaveni integrovat do stavajicich systém{. Testovani vyvinutych systém a jejich Gprava a ladéni
pro testovani v redlném svété také ¢asto byva naro¢nou zalezZitosti. Vzhledem k mnoZstvi a charakteru prace potfebné

k dosazZeni cilenych vysledkd hodnotim zadani této prace jako mimoradné narocné.

Spinéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Prace spliiuje vSechny cile uréené v jejim zadani.

Zvoleny postup reSeni vynikajici

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Student vhodné vybral literaturu, ze které vychazel pfi navrhu dynamickych model( a algoritmi. Také ve vybéru a poufZiti
jednotlivych sotftwarovych a hardwarovych komponentd nevidim chybu. Kladné hodnotim také realizaci reSeni za pomoci
dvou druh@ Kalmanovych filtrG za icelem jejich porovnani, a dvou druht vizudini detekce pozice USV pro zvyseni robustnosti
systému za nepfiznivych podminek.

Odborna uroven B - velmi dobfie

Posudte troven odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Odbornou uroven prace celkové hodnotim kladné. Mam vsak drobné pripominky k samotné prezentaci vysledkd. Jmenovité
mi v praci ponékud chybi shrnuti celého vyvinutého systému, jeho vyuZitelnosti v praxi, zjiSténé limity a uvedeni do kontextu
se soucasnym state-of-the-art.

Hlavni vytku mam vsak k prezentovanym grafim v kapitole ,,6 - Verification” a v ,Appendix A“. Grafy zobrazujici pribéhy
méreni a estimace stavl jsou zde prezentovany velmi chaoticky. V kapitole porovnavate dva typy Kdlmanova filtru pouzité
(zda se) na stejnych datech. Logickym feSenim by bylo pouZit pro porovnani téchto filtri grafy se stejnym Usekem méreni
(alesponi pro porovnani pro stejné senzory/hodnoty). Pribéhy méfeni jsou viak v grafech useknuté v ndhodnych intervalech

(¢as/pocet estimaci Kdlmanovym filtrem).

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisti obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je po formalni strance dobfe zpracovana a jeji rozsah je dostacujici. Prace je vSseobecné velmi dobre Citelna, vyskytuji
se v ni vSak drobné nedostatky po jazykové strance. Jako drobny nedostatek bych vytkl napfiklad obéasnou zaménu urcitého
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a neurcitého ¢lenu v anglickém jazyce. Snad jedinym vétSim nedostatkem je nékolikrat se vyskytujici chybné pouziti slova
»propose”.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfri ziskavdni a vyuZivdni studijnich materidli k reseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Student pouzil dostatek relevantnich zdrojl. K citaci zdrojd nemam zadné pripominky. Také vSechny pfevzaté prvky jsou
radné odliseny od vlastnich vysledk.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného rfeseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zru¢nosti apod.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdverecné prdce pred komisi.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Vybrané téma diplomové prace je velmi naro¢né a je vyzadovana hluboka znalost principli modelovani
dynamickych systém a algoritm( pro estimaci jejich stav(. Student se dale musel sezndmit s jiz existujicimi
systémy pro fizeni a simulaci mobilnich robot( a navrhnout vhodné senzorické vybaveni pro feseni zadaného
problému. Vysledkem prace je kompletni systém pro estimaci stavu plavidla z bezpilotni helikoptéry a tento
vysledek je podporen simulacemi i experimenty v redlném prostfedi. Student splnil viechny cile uréené v zadani a
vypracovana prace je dle mého nazoru velmi kvalitni.

Otdzky:

1. Pro vizualni odhad pozice USV pouZivate dva systémy. Systém UVDAR byl pfidan pro zvySeni robustnosti
systému za Sera, dle vasich vysledkl vsak neni pfilis spolehlivy (obzvlasté pri redlinych experimentech). MlizZete
popsat ocekdvany vliv jeho nepresnosti v pfipadé absence AprilTagu, pfipadné diskutovat, zda se vysledky UVDAR

systému za Sera zlepsi?

2.V kapitole 6 a v appendixu A prezentujete grafy s prlbéhy a vysledky méreni. Mnohé vysledky prezentujete na
vyrazné jinych ¢asovych intervalech, neZ by ¢tenar mohl ocekavat. Jsou k tomu néjaké dlvody?
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