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prace:

1I. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnejsi
Hodnoceni ndroc¢nosti zadani zavérecné prace.
Cilem prace byla realizace robotického manipuldtoru pro ovlddani malych zafrizeni s dotykovou

Vv

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predlozend zavérecna prace splriuje zaddni. V komentari prinadné uvedte body zadani,
které nebyly zcela splnény, nebo zda je prace oproti zadani rozsifena. Nebylo-li zadani zcela
splnéno, pokuste se posoudit zavaznost, dopady a pripadné i pric¢iny jednotlivych nedostatkd.
Zadani bylo splnéno. Nedostatky plynouci z vlastnosti a omezeni pouzitého manipulatoru jsou

spravné identifikovany a vyhodnoceny.

Zvoleny postup reseni spravny
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.
Postup reseni je spravny a odpovida dané problematice.

Odborna uroven B - velmi dobre

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prace, vyuZziti znalosti ziskanych studiem a z odborné
literatury, vyuZiti podkladd a dat ziskanych z praxe.

Prace je po odborné strance velmi dobra. Student prokazal znalosti z mnoha oborl a ukazal dobrou
orientaci v problematice. V praci postraddm jen detailnéjsi informace tykajici se problematiky fizeni
krokovych motor( a interpolace pohybu vice os. Nedostatky plynouci ze zvolené platformy
manipuldtoru jsou spravné identifikovany a zhodnoceny, privital bych v praci i dalsi ndvrhy na jejich
moznou eliminaci.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouzivani formalnich zapisi obsaZenych v praci. Posudte typografickou a
Jjazykovou stranku.

| pres svou rozsahlost je prace vyborné Ctivd, vyvdzend a dobre strukturovana.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzivani studijnich materiald k reseni zavérecné
prace. Charakterizujte vybér pramend. Posudte, zda student vyuZzil vSechny relevantni zdroje.
Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliSeny od viastnich vysledki a tvah, zda nedoslo k
poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi zvyklostmi a
normami.

Citace pouzivané v praci jsou korektni a relevantni.

| Dal$i komentdaFe a hodnoceni
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Vyjadrete se k trovni dosazenych hlavnich vysledk( zavérecné prace, napr. k trovni teoretickych
vysledkd, nebo k drovni a funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni,
publikacnim vystupim, experimentalni zrucnosti apod.

Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

11l. CELKOVE HODNOCENIi, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zavérecné prace, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte
pripadné otazky, které by mél student zodpovéedeét pri obhajobé zaverecné prace pred
komisi.

Posuzovana bakalarska prace splfiuje zadani a je na vyborné Urovni. Student navrhl a
implementoval fizeni manipulatoru, které odpovida pozadavk@m zadani. Jako limitujici se
ukdzal zvoleny typ robota, ktery neni bez hlubsich zadsaht do ridici elektroniky a firmware
schopen efektivni prace v kolaborativnim rezimu. Vzhledem k tomu, ze tato omezeni jsou
identifikovana a vyhodnocena, nepovazuji je za nedostatek prace.

Otéazka:

V kapitole 7.4 zminujete, Ze tloustka zarizeni je zaddvéana ru¢né z dlivodu omezenych
moznosti robota pro detekci kolize kapacitniho hrotu se zarizenim. Dokdazal byste popsat
jiné moznosti automatického zjisténi tloustky dotykového zarizeni realizovatelné na daném
manipulatoru?

Predlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné
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