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1. IDENTIFIKACNI UDAJE

Nazev prace: Kolaborativni robot pro ovladani dotykovych zafFizeni
Jméno autora: Hynek Zamazal

Typ prace: bakalarska

Fakulta/dstav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/ustav: Katedra kybernetiky

Vedouci prace: Ing. Petr Cizek

Pracovisté vedouciho prace:  Katedra pocitact

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani narocnéjsi
Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.
Regeni prace zahrnuje vyfeseni mnoha dil¢ich probléma z oblasti strojového vidéni i robotiky a vyZaduje nasazeni na redlném

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil vsechny body zadani.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A-vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni priibézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviiréi prdace

Student pracoval priibézné, samostatné a pravidelné reportoval svij postup. | text prace vznikal postupné. Konzultace
probihaly hlavné za Gcelem reportovani dosazenych vysledkt a ke stanoveni dalSiho postupu.

Odborna troven A-vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladt a dat
ziskanych z praxe.

NavrZzené feseni vychazi ze zadani prace a pozadavk( na reseni. Zvolené metody pro kalibraci vnéjsich i vnitfnich parametrt
kamery, stejné tak jako metoda pro detekci telefon v pracovnim prostoru robotického ramena jsou spravné. Hlavnim
Ukolem prace pak bylo nasazeni algoritmu detekce kolizi pouzivaného na kracejicich robotech na robotické rameno, jehoz
hardware i ovladaci software zdanlivé nasazeni této metody nepodporuje. | pres to se studentovi podarilo metodu Gspésné
nasadit a otestovat. S ohledem na komplexnost problematiky, demonstruji dosazené vysledky efektivni vyuZiti existujicich
zdroj a ziskanych znalosti z odborné literatury, tak jako porozuméni problematice.

Formalni a jazykova Groven, rozsah prace A-vyborné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Prace je psana v anglickém jazyce a jeji jazykova Uroven je velmi dobra. Prace je dobre strukturovana a popis je vhodné
doplnén obrazky a ilustracemi. Prace je ctiva, i kdyZ je o néco delsi, nez ocekavany rozsah bakalarské prace.

Vybér zdroju, korektnost citaci A-vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidlt k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
prament. Posudte, zda student vyuzil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Text pracuje s aktualnimi ¢lanky a viechny zdroje jsou radné citovany.

1/2



C¢VvuT POSUDEK VEDOUCIHO
ZAVERECNE PRACE

CESKE VYSOKE
UCENI TECHNICKE
V PRAZE

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosazenych hlavnich vysledk( zavérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptim, experimentdlni zrucnosti apod.
Ackoli to text prace neuvadi, tak pred tim, nez viibec dorazilo pouZité robotické rameno, probihalo testovani na prototypu
robotického ramena, které student sdm navrhl, sestrojil, a Gspésné na ném otestoval pouzitou metodu detekci kolizi.

Kod, ktery student v ramci prace vytvoril, je dobre pouzitelny v pokracovani projektu zaméreném na vyvoj frontend pro
vytvareni konfiguracnich scénari.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnocenr.

Bakalarska prace se zabyva Fesenim navrhu kolaborativniho robotu pro konfiguraci malych dotykovych zafizeni. Reeni prace
zahrnuje vyreseni mnoha dil¢ich problém( z oblasti strojového vidéni i robotiky a vyZaduje testovani kazdého dilciho kroku na
realném robotu. Dil¢i ¢asti jsou Fadné v praci dokumentovany. Student také zvladnul nasadit software pro detekci kolizi na
pouzitém robotickém ramenu a z nekolaborativniho robotu tak vytvorit robot kolaborativni. Z prace je jasné, Ze student
vénoval jejimu zpracovani velké mnozstvi Usily a nemam pochybnosti, Ze student prokazal schopnost samostatného
nastudovani problematiky, navrhu vlastniho feseni, ovéreni a prezentace dosazenych vysledkd ve vlastnim textu bakalarské
prace.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A-vyborné

Datum: 31/05/2022 Podpis: Petr Cizek
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