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Cilem bakalafské¢ prace Jana Dailka Snazvem ,UZivatelsky manual (soubor
feSenych tloh) pro predmét ROBOTI“ bylo pfipravit soubor feSenych tloh Vv riznych
programovacich jazycich (NXT-G, NXC a ptipadné Python) pro predmét Roboti, ktery je
povinnym pfedmétem v prvnim semestru bakalaiského programu Kybernetika a robotika.

V prvnich dvou kapitolach nam student pfedstavil stavebnici LEGO Mindstorms NXT
a seznamil nds se zadkladnimi programovacimi prostfedky, které je mozné vyuzit. V zadani
bakalaiské prace bylo ve tietim bod¢ prozkoumat poptipadé moznost pouziti jazyka Python.
Ukazalo se, ze je mozné vyuzit programovaci jazyk PyNXC a vysvétlenim moznosti jeho
pouziti doslo k naridistu poctu stran bakalatrské prace nad bézny pocet. Vyuziti programovaciho
jazyka PyNXC nebylo doposavad nikde podrobné publikovano a v této bakaldiské praci je
velice podrobné popsan zpasob jeho vyuziti. Ve tieti kapitole se student podrobné vénuje
feSeni péti rtiznorodych uloh (vcetné jejich zadani, rozboru problému, konstrukci robotl a
programovani). V poslednich tfech kapitolach autor zduraznil problémy, na které narazil pii
ptipravé sborniku tloh a popsal vlastni upravy nedokonalosti a opravu chyb kompilatoru
jazyka PyNCX do NXC.

Rad bych zdiraznil, Ze Jan Dané€k pracoval na bakalaiské praci samostatné, pii
pravidelnych konzultacich jsme feSili problémy, které se objevily. Piestoze jsem se od
zacatku snazil korigovat text bakalaiské prace s cilem zredukovat nepodstatné informace v ni,
nepovedlo se mi to podle mych pfedstav a bakaldiska prace obsahuje vice stran nez je
obvyklé.

Zavérem konstatuji, ze byly splnény beze zbytku vSechny body zadani bakalaiské
prace a navrhuji hodnotit bakalatskou préci klasifika¢nim stupném ECTS A (VYBORNE).
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